Narodowy Fundusz
Ochrony Srodowiska
i Gospodarki Wodnej

Projekt ,,Odtworzenie oraz
zachowanie obszaréw bagiennych,
torfowisk i terendw podmoktych na

obszarach Natura 2000 i Zielonej
Infrastruktury” (LIFE21
IPE/PL/069640) jest finansowany ze
Srodkéw Unii Europejskiej w ramach
Programu LIFE i wspdtfinansowany
przez Narodowy Fundusz Ochrony
Srodowiska i Gospodarki Wodnej

NATURA 2000

Zatacznik nr 1C
do Umowy
czeséc

OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA - OPROGRAMOWANIE FOTOGRAMETRYCZNE

1. Zamowienie dotyczy zakupu 2 licencji oprogramowania fotogrametrycznego

dedykowanego do:

1.1. Rekonstrukcji modeli 3D oraz map pokrycia terenu na podstawie zdjec z niskiego
putapu (zgodnie ze specyfikacja opisang w pkt. 3). Oprogramowanie

odpowiadajace funkcjonalnosci ‘DJI Terra Pro’ lub rbwnowazne;j.

1.2. Analiz fotogrametrycznych w rolnictwie i le$nictwie precyzyjnym, umozliwiajacym
budowanie map ze zdjec z niskiego putapu (zgodnie ze specyfikacja opisana w pkt. 4).
Oprogramowanie odpowiadajgce funkcjonalnosci ‘Pix4D Fields’ lub rbwnowaznej.

Zamawiajacy dopuszcza dostarczenie rownowaznego oprogramowania spetniajacego
minimalne wymagania funkcjonalne i techniczne opisane w specyfikacji dla DJI Terra Pro
oraz Pix4D Fields. Oprogramowanie réwnowazne musi umozliwiac realizacje tych samych

kluczowych proceséw, zapewniajac co najmniej te same lub lepsze wyniki.

Nie dopuszcza sie oprogramowania o ograniczonej funkcjonalnosci, braku wsparcia dla
zdjec¢ multispektralnych, braku obstugi indekséw wegetacyjnych czy ograniczonej analizy
3D. Réwnowazne oprogramowanie musi by¢ w petni kompatybilne z danymi z drondw i

spetniaé wszystkie wymienione wymagania.

2. Istotne warunki zamdwienia:
2.1. Przedmiot zamowienia musi by¢ fabrycznie nowy, nieuzywany, kompletny i

gotowy do pracy.

2.2. Podstawowa gwarancja producenta to minimum 24 miesiace.

2.3. Bezptatny serwis gwarancyjny powinien byc realizowany w czasie trwania

gwarancji - przed Wykonawce zamowienia.
2.4. ZamOwienie zostanie zrealizowane w terminie do 14 dni od momentu podpisania

umowy.

3. Zaawansowane oprogramowanie do fotogrametrii umozliwiajace rekonstrukcje
modeli 3D oraz map pokrycia terenu na podstawie zdjec z niskiego putapu.
3.1. Wymagane parametry oprogramowania:
3.1.1. Licencja wieczysta 1-stanowiskowa.



3.1.2. Modutowos¢ oprogramowania pozwalajaca na planowanie misji, akwizycje
danych, mapowanie w czasie rzeczywistym oraz modut analizy danych
pozwalajgcy na dokonywanie pomiardw liniowych, powierzchniowych oraz
objetosciowych.

3.1.3. Mozliwos¢ zastosowania adnotacji i doktadnej analizy zdjec uzytych do
stworzenia modelu.

3.1.4. Rekonstrukcja 2D terenowa.

3.1.5. Rekonstrukcja 2D wielospektralna (mozliwos¢ wykonania korekgji
radiometrycznej, indeksy wegetacyjne NDVI, LCI, GNDVI, OSAVI, NDRE).

3.1.6. Mozliwos¢ importu plikdw KML.

3.1.7. Mozliwosc definiowania wyjsciowego uktadu wspotrzednych generowanych
produktow.

3.1.8. Rekonstrukcja regionu zainteresowania.

3.1.9. Mozliwosc importu Srodkdw rzutdw zdjed.

3.1.10. Rekonstrukcja z wykorzystaniem wielu procesoréw graficznych.

3.1.11. Rekonstrukcja 3D (generowanie chmury punktéw w formacie *.LAS, *.PLY i
modeli 3D w formacie *.obj, mozliwosc klasyfikacji punktow klasy grunt,
budowa modelu terenu.

3.1.12. Planowanie misji 3D.

3.1.13. Mapowanie 3D w czasie rzeczywistym.

3.1.14. Obstuga naziemnych punktéw kontrolnych.

3.1.15. Obstuga danych gromadzonych za pomoca technologii skanowania
laserowego.

3.1.16. Optymalizacja doktadnosci chmury punktéw LiDAR.

3.1.17. Wygtadzanie chmury punktéw LiDAR.

3.1.18.

4. Oprogramowanie do fotogrametrii w rolnictwie i leSnictwie precyzyjnym umozliwiajace
budowanie map ze zdjec z niskiego putapu.
4.1. Wymagane parametry oprogramowania:

4.1.1. Licencja wieczysta 1-stanowiskowa ptywajaca”.

4.1.2. Obstuga zdje¢ RGB i multispektralnych.

4.1.3. Rekonstrukcja map 2D.

4.1.4. Rekonstrukcja 2D wielospektralna.

4.1.5. Generowanie predefiniowanych indekséw wegetacyjnych (NDVI) i kalkulator
do obliczania wtasnych formut wegetacyjnych, w tym réwniez z
wykorzystaniem danych satelitarnych.

4.1.6. Mozliwos¢ tworzenia map i stref precyzyjnego nawozenia.Narzedzia analizy
bazujace na sztucznej inteligencji (mozliwos¢ okreslania pol kontrolnych,
korekty wynikow).



